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teschlange annullieren und am Sprung-
ziel erneut aufnehmen miissen.

Die Multiprozessorarbeit wird besser un-
terstiitzt als bei 8-Bit-Mikroprozesso-

ren.
Der AdreBbereich betriigt 1 MByte
(1048576 Byte) gegeniiber 64 KByte

(65536 Byte) beim U 880. Eine Vielzahl
von Adressierungsarten unterstiitzt den
Zugriff auf die Daten.

Die Moglichkeit des Prozessors, im Mini-
mum- und im Maximum-Modus zu ar-
beiten, gestattet es, ihn sowohl in Mini-
malsystemen, z.B. fiir Steuerungsaufga-
ben unfer Verwendung nur weniger
Peripheriecontroller, als auch in gréBeren
Rechnerstrukturen unter Verwendung
vieler Controllerbausteine unter Ausnut-
zung aller Moglichkeiten einzusetzen.
Die Festlegung dieser Betriebsart ge-
schieht iiber den Eingang MN-/MX
(Pin 33, Bild 1), mit dem der jeweilige
Modus festgelegt wird.
Minimum-Modus: Alle Bus-Steuersi-
gnale werden von der 8086-CPU selbst er-
zeugt. Das dient dem Aufbau einfacher
Systeme ohne Bus-Controller.
Maximum-Modus: Die Bus-Steuersi-
gnale werden vom Bus-Controller er-
zeugt. Die dadurch freiwerdenden Lei-

tungen der CPU werden nun fir die
Multiprozessorarbeit genutzt.

Der Prozessor bendtigt eine Versorgungs-
spannung von 5 V. Er hat eine Stromauf-
nahme von etwa 350 mA. Die Taktpe-
riode betrigt 200 ns (5 MHz) oder 125 ns
(8 MHz). Der Mikroprozessor 8086 bein-
haltet etwa 29000 Transistorfunktionen
und umfaBt eine Chipfliche von 5,7 mm
% 5,7 mm. Das Gehiuse ist 40polig, wo-
bei, wie schon erldutert, Pins mehrfach
genutzt werden.

Die Interruptstruktur umfaBt 256 mogli-
che Interrupt-Quellen, vier interne Inter-
rupt-Priorititsebenen, vier Software-In-
terrupts und einen NMI (Nichtmaskier-
barer Interrupt). Auf das Interruptsystem
wird in dieser Artikelserie noch niher
eingegangen.

Der Mikroprozessor 8088, der im PC XT
eingesetzt wird, ist eine Version des 8086
mit einem 8-Bit-Datenbus, der bei 16-Bit-
Zugriffen zwei 8-Bit-Zugriffe durchfiih-
ren mub, um den entsprechenden Daten-
transfer zu bewiiltigen. Er wurde entwik-
kelt, um den Computerherstellern bei
vorhandener 8-Bit-Peripherie den Uber-
gang zur 16-Bit-Technik zu erleichtern.
Der 8088 ist zum 8086 softwarekompati-
bel, das bedeutet, daB alle fiir den 8086

geschriebenen  Programme  uneinge-
schriinkt auf ihm abgearbeitet werden
kénnen. Allerdings ergeben sich auf-
grund des vorstehend genannten Sachver-
haltes im allgemeinen etwas lingere
Laufzeiten.
Weiterhin steht ein groBes Sortiment von
Coprozessoren, die dem CPU-Baustcin
spezielle Aufgaben abnehmen, und weite-
ren Peripherieschaltkreisen zur Verfii-
gung. Da die Programmierung im Mittel-
punkt dieser Beitragsfolge steht, soll
darauf nicht weiler eingegangen werden.
Lediglich der = Arithmetik-Coprozes-
sor 8087 und der Interrupt-Control-
ler 8259 A werden in diesem Zusammen-
hang nochmals in Erscheinung treten.
(wird fortgesetzt)
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Das Betiitigen der Taste SHIFT wird un-
miltelbar in der Matrix erkannt und zum
Einstellen der Adressen des Zeichengene-
rators verwendet. Als AdreBbereich
kommt 0100H-01FFH des EPROMs zur
Anwendung. Zusitzlich ist die Funktion

Tastenkodebelegung mit EPROM nach
vorliegendem Listing

Tasts Adresss mormal Shirt Control
K76%9 (Hexadezimal und ASCIL)
ADD 77 13 “8 13 =5 1} =8
(1ik] 173 o4 =D o *D as =D
ADS 175 20 Sp. 20 Sp. 60 °
AiD X7h a1 =a 01 =a o1 “A
A1 x7e o6 “F o6 “F 06 “°F
BOO 168 09 HT 09 HT 09 HT
Bo1 X154 79 ¥ 59 ¥ i9 =7
BO2 X118 78 = 8 I 18 =X
B03 X2 6 e 4y © 03 C
Do& X28 TE w 56 ¥ 16 =¥
BOS X3 62 b 2 B 02 "B
BOG 138 GE n 4E N O “N
pa? Tk G0 m 40 MW oD M
Boa xaa € n 2C

BO9 154 28 . M 2B .
B10 Xs8 . 20 = 14 20 -
B11 SHIFT

H.% - CONTROL

222 - FA 5/90

des ,Feststellers” (CAPS) der SHIFT-Ta-
ste mit der Schaltung aus D7, D9, D11
und D13 realisiert. Eine Anzeige der ge-
driickten SHIFT-Taste ist mit VD1 vorge-
sehen. VD2 bis VD5 der K7659 stehen
einer beliebigen Verwendung zur Verfii-

col %13 61 a b1 A 01 “A
coz2 x17 73 53 8 131 *&
col 123 bh d Wb D 04 =D
cos x27 66 f s F 06 “F
cos %33 67 & W7 0 07 G
co6 x37 68 h 48 H 08 “H
co7 X143 6A ) ko J oA *J
cof X47 6B k W K 0B K
co9 153 6C 1 e L 0c "L
c10 x57 € | 5\ 10\
c11 163 7 | 58 [ 18 =[

X656 23 T iF *
c/B13 172 oD °M 0D M oo N
£53 XAB 08 “H 08 “H 08 “H
Doo X176 18 ESC 1B ESC 1P *
oo 12 ™M q 51 Q 1 ¥
Doz X16 77 0w 57 W 17 =W
[ luk] x22 65 e 45 B 05 “B
Do 126 72 r 52 R 12 *R
po%S 132 Tt 54 T 14 =T
D06 136 A = LT ] 1A "I
po7 w2 475 u 55 U 1% U
poa 46 69 1 Wy 1 09 *I
po9 152 6F o AF O OF =0
D10 x56 70 50 P 10 “P
D11 162 ¥ 30 ] 10 =)
D12 165 28+ FI 2B+
D13 1|2 oc L oc L oc “L
D53 XAS 15 .0 13 15 U
D/095 NHI

gung (z. B. Anzeige der Funktionen der
LEDO...LED6 der zentralen Platine).
Die CONTROL-Steuerzeichen sind iiber
die zugehdrige, gleichfalls hardwareseitig
festgelegte, Taste erzeugbar. Im EPROM
wird dazu der Bereich 0200H-02FFH
ausgewihlt.

Das Listing zeigt den Inhalt des Zeichen-
generators-EPROM. In  der Spalte
LAdresse® wird fir X eingesetzt:

X =0 - normaler Tastenkode (ohne
SHIFT oder CONTROL)

X =1 - bei gedriickter SHIFT-Tasle

X = 2 - bei gedriickter CTRL-Taste.
E0O X67 5B - 78 1E
[{1}] I N 1 21 1 " 1
E02 x15 j2 2 2 " 32 2
ED) 21 33 3 40 9 I |
EO4 125 I b 2h b E LI
EOS 131 35 9 5 % 13 5
E0& 135 W% 6 26 & % 5
BO7 A1 7 7 2F / 37 7
BOA 145 ¥ B 28 ( @ 8
EO9 151 ¥ 9 29 ) 39 9
E10 155 0 0 0 = 3 0
B11 X61 TE ar 7 iE
E12 164 I« I < I =<
E13 171 E > E > JE >
B 183 7F DEL 1B ** 1? -
B53 TAG T o *J -7
EG5 LAS nioht belegt (r?}
FO1 184 .05 "B 05 “E 05 “E
Fo2 185 18 “x 18 X 18 -
FO3 86 1) “8 13 *3 1) “s
Fob xa7 04 D oh *D o8 D
FO5 A1 12 A 12 R 12 R
P06 x84 03 7¢ 03 “C 03 *¢
P07 191 1A “2 T 1A A
Foa x92 17 W 17 ¥ 17 *w
FO9 193 07 ‘6 07 07 6
F10 X94 14 % 16 *T 14 =T
Fi1 95 19 =Y 19 *T 19 =Y
P12 X6 02 “B 02 “B 02 "B
F13 x97 B K oB :,l: 08 K
Fib 198 1M q 1 ] 11 =4
FS53 XA 1A % LT 1A *2
F95 RESET
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Aufbau und Inbetriebnahme

" Die Leiterplatte der Tastaturansteuerung
fiir K7659 ist auf zweiseitigem Basisma-
terial zu realisieren. Die Inbetriebnahme
der Tastatursteuerung ist nach kompletter
Bestiickung méiglich. Es ist zu empfeh-
len, den Zeichengenerator dabei auf

einer EPROM-Fassung steckbar anzuord-
nen, um bei Bedarf die Belegung der Ta-

statur indern zu konnen. Zuerst sollte die
Funktion der SHIFT- und CONTROL-
Tasten durch Messen der Pegel mit
einem Vielfachmesser tiberpriift werden.
Danach testet man alle weiteren Tasten
auf Funktionsfihigkeit und tiberpriift ge-
gebenenfalls die zugehdrigen Spalten-
und Zeilendekoder bzw. -treiber. Zuletzt
ist der EPROM einzusetzen, und die Ta-

statur wird an den PC/M-Computer ange-
schlossen. Weitere Informationen kén-
nen iiber die im FUNKAMATEUR Heft
11/1988 angegebenen Quellen auf glei- -
che Art und Weise bereitgestellt werden.

Bild 3: Layout der Leitarseite der Ansteuerpla-
tine

Bild 4: Layout der Bestickungsseite der An-
steuerplatine
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